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https://teamhood.com/wp-content/uploads/2021/07/wissen-agiles-projektmanagement.png
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Interessanter Ansatz 

für Schulprojekte !



S T U D I E  Z U M  A G I L E N  P M  
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S C R U M
…ist eine von vielen agilen Methoden
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https://upload.wikimedia.org/wikipedia/commons/thumb/1/1a/ST_vs_Gloucester_-_Match_-_23.JPG/700px-ST_vs_Gloucester_-_Match_-_23.JPG
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• Frühe und laufende Kundenzufriedenheit
• Änderungen sind etwas GUTES
• Liefere häufig funktionsfähige Software/bzw. Produkte
• Zusammenarbeit
• Selbstorganisation
• Streben nach möglichst direkter Kommunikation
• Fortschritt messen
• Nachhaltigkeit
• Kontinuierliche Transparenz
• Einfachheit
• Emergenz
• Reflexion
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https://www.nachhilfe-team.net/studitipps/wp-content/uploads/2022/01/SCRUM.png
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https://projektmanagement-zentrum.ch/wp-content/uploads/sites/10/2019/03/epics-und-tasks.png



U S E R  S T O R Y
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https://synapsenstau.de/wp-content/uploads/2021/02/User-Stories-SoMe.jpg



G U T E  U S E R  S T O R I E S  s i n d …

klein
verständlich
unabhängig
negotiable
valuable

abschätzbar
testbar



B A C K L O G
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https://www.peterjohann-consulting.de/_images/peco-agile-backlog-task-board-xl.png

ü sortiert
ü wächst und 

verändert sich
ü enthält nur

ausreichend Details
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13 DI Isabella Radl, Ing. DI Benjamin Makula



Best Practice Beispiele
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http://projects.htl-klu.at/Projekt_2122/pr5chel104067/Homepage http://projects.htl-klu.at/Projekt_2223/pr5ahel120826/Homepage

http://projects.htl-klu.at/Projekt_2122/pr5chel104067/Homepage
http://projects.htl-klu.at/Projekt_2223/pr5ahel120826/Homepage
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https://projektmanagement-zentrum.ch/wp-content/uploads/sites/10/2019/03/epics-und-tasks.png



E P I C S
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Backend
Frontend
Dokumentation

Web-App
Kommunikation
Drohne
Dokumentation/
Allgemeines
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Als Gärtner möchte ich, dass ich pro Pflanze 
die relative Feuchtigkeit sehe, damit ich weiß, 
wann diese wieder gegossen werden muss.

Als Gärtner möchte ich, dass ich Bilder zu 
Pflanzen hinzufügen kann, damit ich deren 
Gesundheitszustand verfolgen kann.

Als Chef der Stadtgärtnerei möchte ich, dass 
ich tägliche Reporte drucken oder als PDF 
downloaden kann, damit ich meine 
Mitarbeiter einteilen kann

As a user I want my drone to land precisely on 
the GS to be able to charge

Frontend

Web-App
As a maintainer I want to see the data of the drone
on the GS or on the web interface.

As an Application Engineer, I would like to quickly
showcase the functionalities of the System

Drone

As a Test Engineer, i would like to have a stable
communication between the LoRa devices

Ground-Station



T A S K S
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ü Pflanzen Details
ü Bugfix: When in Details > Sidemenu

shows nothing
ü Bugfix: Fix small issues for

presentation
ü Grenzwerte Bereich einstellen

Als User möchte ich, dass man in der Liste der 
Sensoren auf einen Sensor klicken kann, um in 
eine Detailansicht zu gelangen.

ü LoRa Sender implementation
ü LoRa Transceiver implementation

As a Test Engineer, i would like to have a stable
communication between the LoRa devices



D O K U M E N T A T I O N ?
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D O K U M E N T A T I O N ?
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D O K U M E N T A T I O N ?
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I T E R A T I O N E N  V S .  S P R I N T S

Vorgabe der Schule: 5 Iterationen mit definierten Meilensteinen
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I T E R A T I O N E N  V S .  S P R I N T S
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Iteration 1

Milestone 1
Sprint 1 Sprint 2

Zwischenergebnis

Zwischenergebnis

Iteration 2

Milestone 2
Sprint 3

Zwischenergebnis

Zwischenergebnis

Zwischenergebnis

Zwischenergebnis

Zwischenergebnis

Zwischenergebnis

Sprint 4



Umsetzung
git.htl-klu.at



V O R  D E R  P A U S E …
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1. Entwicklung eines IoT-basierten Smart-Home-Systems zur 
Steuerung und Überwachung verschiedener Geräte.

2. Entwurf und Implementierung eines drahtlosen 
Sensornetzwerks zur Überwachung von 
Umweltparametern wie Temperatur, Luftfeuchtigkeit und 
Luftqualität.

3. Entwicklung einer autonomen Drohne mit 
Bildverarbeitungsfunktionen zur Objekterkennung und -
verfolgung.

4. Entwurf und Konstruktion eines Roboters zur 
automatisierten Sortierung und Verpackung von 
Produkten in der Logistikbranche.

5. Implementierung einer Spracherkennungstechnologie zur 
Steuerung eines intelligenten Assistenten oder Roboters.

6. Entwicklung einer Gesichtserkennungslösung zur 
Zugangskontrolle in sicherheitskritischen Bereichen.

7. Entwurf und Umsetzung eines Systems zur Überwachung und 
Analyse von Energieverbrauch und -effizienz in Gebäuden.

8. Implementierung eines Echtzeit-Bildverarbeitungssystems zur 
Erkennung und Klassifizierung von Verkehrszeichen.

9. Entwicklung eines automatisierten landwirtschaftlichen 
Bewässerungssystems mit Sensortechnologie zur Optimierung 
des Wasserverbrauchs.

10. Entwurf und Konstruktion eines Roboters für die Telepräsenz zur 
Unterstützung von Fernkommunikation und Zusammenarbeit


